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Nr. . . . Cerinte / .vaelv
Titlul temei Scurta descriere . (licenta/
crt. Cunostinte necesare
master)
1. | Obiect ambiental dinamic inteligent (va- | Obiectul ambiental, ca in tema, este utilizabil in incinte, cum | Nu este cazul / Elementare.
rianta 1) ar holurile bancilor, hoteluri sau ih mediu stradal. Exista o so-
lutie tehnica brevetabila ce apartine indrumatorului. Proiectul
are ca scop realizarea prototipului. Absolventii care selecteaza Licenta
aceasta tema vor alcatui o echipa ca primul ,,Cabinet de ingi-
nerie” din Romania. Varianta 1: cu miscare liniara alternativa
spatiald a suprafetei de expunere.
2. | Obiect ambiental dinamic inteligent (va- | Descriere ca la pct. 1. Varianta 2: cu miscare complexa alter- | Nu este cazul / Elementare. ) .
rianta 2) nativa spatiald a suprafetei de expunere. Licenta
3. | Obiect ambiental dinamic inteligent (va- | Descriere ca la pct. 1. Varianta 3: cu miscare complexd alter- | Nu este cazul / Elementare.
rianta 3) nativa spatiald a suprafetei de expunere si sonorizare te- Licenta
matica.
4. | Optimizarea Indexului Operelor Plagiate | La adresa www.plagiate.ro exista functional Indexul Operelor | Nu este cazul / Elementare.
in Romania ca sistem sociocibernetic de | Plagiate in Romania. Acest site a fost proiectat ca un sistem
ordinul trei. sociocibernetic de ordinul al treilea. Se cunosc specificatiile Licents
modulelor functionale si exista un prototip functional verifi-
cat. Se impune realizarea unei versiuni optimizate cu comple-
tari in interfatarea cu operatorul care face actualizarea.
5. | Obiect ambiental dinamic inteligent (va- | Descriere ca la pct. 1. Varianta 6: cu miscare complexd alter- | Nu este cazul / Elementare.
rianta 4) nativd spatiala a suprafetei de expunere, cu joc de lumini Master

adaptiv.
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Obiect ambiental dinamic inteligent (va-
rianta 5)

Descriere ca la pct. 1. Varianta 5: cu miscare complexa alter-
nativa spatialda a suprafetei de expunere si cu control dupa
imagine.

Nu este cazul / Elementare.

Master

Obiect ambiental dinamic inteligent (va-
rianta 6)

Descriere ca la pct. 1. Varianta 6: cu miscare complexa alter-
nativa spatiala a suprafetei de expunere, cu control dupa ima-
gine si joc de lumini.

Nu este cazul / Elementare.

Master

Obiect ambiental dinamic inteligent (va-
rianta 7)

Descriere ca la pct. 1. Varianta 7: cu miscari liniare, alternativa
combinate a suprafetei de expunere.

Nu este cazul / Elementare.

Master

Studiu de fezabilitate si proiect tehnic
pentru modernizarea unei linii de extru-
dat de soia.

Tema se lucreaza si urmeaza sa se aplice intr-o imm reala. In
acest moment, productia este asigurata prin operare manuala
sau semi-automata. Scopul lucrarii este realizarea unui sistem
de conducere inteligenta, cu investitii minime in elemente de
executie.

Nu este cazul / Elementare.

Master

10.

Proiect de Tnzestrare si punere in func-
tiune pentru o linie de extrudat de soia.

Tema se lucreaza si urmeaza sa se aplice intr-o imm reala.
Scopul lucrarii este realizarea unui proiect tehnic profesionist
menit sa fundamenteze investitia de modernizare a liniei de
productie si apoi sa stea la baza acestei modernizari ca proiect
de executie.

Nu este cazul / Elementare.

Master

11.

Studiu de fezabilitate si proiect tehnic
pentru modernizarea unei linii de sacrifi-
care-procesare pentru pasari.

Tema se lucreaza si urmeaza sa se aplice intr-o imm reala.
Scopul lucrarii este realizarea unui sistem de conducere inteli-
genta de performanta fara investitie in elemente de executie.

Nu este cazul / Elementare.

Master

12.

Sistem de coordonare a activitatii didac-
tice intr-un sistem de instruire asistat cu
functionare adaptiva.

Se cunosc principiile si algoritmul de coordonare a unui nou
sistem de instruire adaptiva a activitatii didactice. Se impune
realizarea modulelor functionale si a modului coordonator.

Nu este cazul / Elementare.

Master

13.

Simulator profesional pentru proiectarea
sistemelor automate de control (optimi-
zare).

In acest moment exista si este functionald platforma PROSIM
proiectata si realizata prin utilizarea resurselor mediului
MATLAB de instructorul coordonator al lucrarii propuse. Sco-
pul lucrarii este realizarea unui proiect tehnic de dezvoltare
cu implementare pregatita pentru exploatare in regim comer-
cial pe internet.

Nu este cazul / Elementare.

Master

Precizari: i) la cerere exista posibilitatea dezvoltarii unor teme in alternative care devin teme noi; ii) instructorul pune la dispozitia studentilor sai textul primului
manual de comunicare profesionala pentru inginerie al carui autor este si unde toate etapele de lucru si de redactare a unui proiect tehnic, inclusiv de licenta si de




disertatie sunt detaliate si exemplificate; iii) prin exceptie, instructorul este dispus sa analizeze propuneri de teme de proiect de finalizare (licenta sau dizertatie)
sugerate de studenti sau firme si sa stabileasca nivelul profesional minim pentru ca acestea sa fie realizate sub coordonarea sa; iv) Pentru toate temele lansate se
prelimina data de 1 noiembrie 2016 pentru inceperea lucrului si data de 5 mai 2017 pentru predarea proiectului redactat in forma finala. v) Candidatii sunt infor-
mati ca toate lucrdrile mentionate se vor realiza prin deprinderea si respectarea standardelor profesiei de inginer. vi) Cerintele care sunt impuse candidatilor sunt
legate de nivelul de pregatire aferent ultimei etape de studii absolvite. Aceste cerinte minimale vor fi completate, dupa caz, prin activitatea cu instructorul

coordonator. vii) In principiu, existd posibilitatea si disponibilitatea instructorului pentru trecerea unei propuneri de lucrare din categoria licenta/master sau
invers.




